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Arquitetura de Sistemas
Operacionais

Francis Berenger Machado
Luiz Paulo Maia

Capitulo 9
Geréncia de Memoria
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Técnica de Overlay

Memdria Principal

Sistema Operacional
Cadastramento

Mddulo principal

/ 4 Kb

Area de overlay Impressdo

2 Kb

Area livre

hrea ndo
Ltilizad 2 Kb

<
o v—
(av]
Z
o
i)
<
<
Q
=
|
B2
<
c
o
o v—
Q
<
—
D]
o
@,
7))
<
=
Q
+~
4
N
O
o
av]
—
2
O
E
o
—
<

9/4
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Tabela

Particao | Tamanho Livre
1 2 Kb N &o
2 5 Kb Sim
3 § Kb N &o

de Alocacao de
Particoes

Memoria Principal

Sistema Operacional

1 Programa C

) Area livre

3 Programa B
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Fragmentacao Interna
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Fragmentacao Externa
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Solucao para a Fragmentacao
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Solucao para a Fragmentacao
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Lista de Areas Livres
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Best-Fit
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Worst-Fit
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Relocacao Dinanica

Registrador de Relocagdo Instrugao

Endereco incial Codigo de

@
Endereco de
memoria

O
©
>
S~
(@)
©
©
e
O
©
=
|
A2
©
c
S
)
O
|
()
Q.
@)
0]
©
-
Q
-
@
n
()
©
O
| W
-
-
Q
=
-
O
| -
<C

9/20



	Slide 1
	Alocação Contígua Simples
	Alocação Contígua Simples
	Técnica de Overlay
	Alocação Particionada Estática
	Alocação Particionada Estática Absoluta
	Alocação Particionada Estática Relocável
	Tabela de Alocação de Partições
	Proteção na Alocação Particionada
	Fragmentação Interna
	Alocação Particionada Dinâmica
	Fragmentação Externa
	Solução para a Fragmentação Externa
	Slide 14
	Lista de Áreas Livres
	Best-Fit
	Worst-Fit
	First-Fit
	Swapping
	Relocação Dinânica

